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Sisteme de conducere cu calculatoare de proces



CONDUCEREA BAZATAARE. CALCULATOAREDHPROQECES

Conducerea modernt a n'procesel-on-se bazezt i
miccroprocesoareloryocmibcrnocalculiat o

Conceptele moderne privind conducerea proceselor devin
opercaSi-onal e ki e f diceczi veonlttet rcial loul rnnsatrr
hardware ¢ ©1 - meicroprocesoarelor pe care sunt implementate cu
perfrormanSe deosebite.

Lasttabiidovireandtiopuwlowii kicorfune Soeabor
de la un studiu detaliat a'l priocesulbuicocarestreb
proicne car e secevidenStaztbt posibil it
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CONDUCEREA BAZATARE. CALCULIATOARE DEHPROEES

FACTORI:

Dimensiunile procesului.

Introducerea unui sistem de conducere bazat pe CP presupune innevigiisntani. S 1 |
Rentabilitatea sistemului - cand beneficiile reeliadteiirzvantaeitilizanii lva sum auficidni dle i
mari pentru a asigura o amortizare intr-o pepi@atlai do @idagpzchietelz aoimnavbeiisbt.ti "Hi i

Peeturbatiife @su@ra prdcesului.

Utilizarea CP peeiimut corulucereamchueceéor @ ane pur 20a¢ rezs rerltawita cilde@tv i ne ¢
peetorbatire awoFiadelcev man iShonth dab cuactt kfecsea ucocommicer©dative file c t e |
acestora sunt mai mari.

Gradul de dotare cu echipamente de automatizare.

Cu cac ©ddul gereahdpurk cudsieteresalh indpa ¥ keireglave este nsat rilived, um procest s u
este cu atat mai adecvat conducerii cu CP. In caz contrar, intervin innevieiisstplirSentare
nee: s ers @aineariashifrgouirmadgnplete asupra procesului.

Gracdutde brofdreime « carfostintzlor meipraprecesnloiHt i n"Hel or asupr a
Dact sescenose tbare ice ditelide di eperbrie meund erbcad, d¢and desfadieareca p e r a
ace€isataw loa duad leyi clao: &iipiekeise ke pbatedritroduderse ureui sistem de conducere
bazat pe CP




CONDUCEREA BAZATAARE. CALCULATOARE DHPROQEGES

Sisteme de conducere cu calculatoare de proces in energetica

Calculatorul de proces (CP)

Componentele de baza ale CP sunt urmatoarele:

- unitatea centrala (1JC) &1 penfericele generale, caracteristicice calculatoarelor numerice umversale;

- sistermal de interfata cu procesul (S1F);

- consaola operatorulul de proces.
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Structura de principim a calculatorului de proces



CONDUCEREA BAZATAARE. CALCULATOARE DHPROQEGES

Sisteme de conducere cu calculatoare de proces

Fentru pomanda automatal — calculatoarele ze pot reduce la simple|automate programahile

Calculatoarele |au la baza un pmicroprocesor| care commumca, prin mtenmediml uneia sau mal multe

magistrale, cuf memoril rapide)| penfence mformaticd] penferice de proces [consola de wizualizare, panou de

cotmatda etc.).

La calculatoarele mEII“iJJJIliI_EII_E_EL_d_E_pLElLl_ELEILEJpDELtE realiza tenret:ic:lnnc:e fonche dn:ur1ta,| cu conditia sa

fie dirijata de un set de instractiung ce definesc operatile elementare realizate de aceasta

Functionarea sistermmulul este asigurata de un| ansamblu de programe (Software)| de care dispune.

Software-ul poate f impartit 1n difenite categorii:

- sisternul de operare |(Operating Svstem) care coordoneaza actiwtatea ansarmblulug,

- progratne utilitare s1 programele de aplicatd care asigura difente serwicil care permit utilizarea

calculatorulul s1 pregatirea programelor 1in vederea executier lor. Programele de aplicatie sunt in

general scrize pentra a personaliza sisternul i functie de aplicatiile concrete pe care trebuie sa le

tratere.



SISTEME DE CONDUCERE, SUPRAVEGHERE SI ACHIZITII DE DATE
UNITATEA. CENNT'RAACP

Finanic "Hi i
-p:rielou cirnefaozr bnpairfite idih eroces in timp real, in conformitate cu algoritmul de

conducereimplementat in memoria sa
-transmite i n f o r kitantenzic L tceletaltecomponenteale CP.

Blocuri componente

funitatea c-e n 't de préldcrare (CPU), in general microprocesorul;
{blocul de memorie ROM k' RAM;;

fmodul deinn t i e K(IIE). |

Caracteristicile k ip-e rf .o rinsam Geteiminate de fiu nc § ipiolz €C® iinasistemul de
conducere

Interconectarea componentelor:

-prin intermediul magistralelor de date, adresarek comenzi.



SISTEME DE CONDUCERE, SUPRAVEGHERE SI ACHIZITII DE DATE

Unitatea cceiinat- deaprelucrare

-reerproe zelemeéntul determinant din structura UC a orcirc tcalaulator de
proces.

-pre i froirema& mcéracteeisticile acestora sunt determinate, in primul rand de
nivelul la care se a f ICR in structura sistemului de conducere Kk ide cceriin Sel
procesului condus.
- In sistemele de conducere subordonate (in apropierea procesului) se
cconcs:ic acceptabile microprocesoarele din geeinein a dbuaa respectiv
a treia, acestea avand pe r fior-mszaantsies f k ckhlitino pluse fiind
acceptabile din punct de vedere alprieSur i | or
- In sistemele de conducere coordonatoare (nivelurile superioare de
conducere), sau pentru microcalculatoarele situate la nivelul intermediar,
cu frun adé concentratoare de date, se impun microprocesoare cu viteze
de lucru mai ridicate din geener a Jreia sau a patra, capabile st
acceseze un volum mai mare de memorie.




SISTEME DE CONDUCERE, SUPRAVEGHERE SI ACHIZITII DE DATE

Unitatea cceiinat- deaprelucrare

grad de
sofisticare
f%a_\rl:et Calculatoare de mare
rdica |performanta (mainframe)
___ Midicalculatoare |
L__Minicalculatoare
T | Microcalculatoare |

1 Microprocesoare |

(Calculatoare elementare

scazuf | Logica cablata) cost
' 2 ' 4 ' 6 ' :
. | . =" lungime guvint
4 8 16 32 64

——= nhumar de biti

minima ——= putere de calcul maxima

Compararea costului, puterii de calcul si capacitatii diverselor calculatoare numerice




‘ SISTEME DE CONDUCERE, SUPRAVEGHERE SI ACHIZITII DE DATE

Receptioneaza
Proaramul, Transmite .
_ g _ Memoraaza Informatie
in memorie Analizeaza

logice
aritmetice

Efectueaza operatii
Date de la

memorie,
sau periferice

la decizii

Registrele interne
Memoria

Componentele / sistemele
externe

Controleaza

[F.eprezentarea functiilor unui microprocesor, corelate cu memaoria si perifericele sisternului




SISTEME DE CONDUCERE, SUPRAVEGHERE SI ACHIZITII DE DATE

MEMORIA

-un sistem electronic capabil s tree'Sinnto'r kndageinecesare
proceselor efectuate de un sistem de calcul sau mai exact de
microprocesaor.

-este ccon st idin mmodulle de memorie de tip RAM si ROM.

Memoria sistemului cu microprocesor poate fi " mp L r i@i2t L

categorii:

AVemoria printimec: pal t
L1 ar

|
AMemoria aiuixXzi b




Memoria pirnbimac (pearta e r n L)

feste s pec i thturorisistemelor cu microprocesor.

feste singura care poate fi a.c c e sdawréct.de unitatea c-e n-t (pertru ca programele
s Lp o a ffitexecutate indiferent de capacitatea sistemului, acestea trebuie s tfie
aduse in memoriap rinc.d pal Lt

Acapacitatea este | i ' mi fizic dé.s p a "Hie adrese al un'i t centtiale, determinat de
numi rdelliniideadr e.s L)

Memoria au Xxadrd (deaxitie r n L)

fjunitatea c.e n.t- ma ¢ & mu-n dirett, ci prin intermediul unor circuite specializate
prin care se aduc date Hiprograme din memoria a u x-i |in membria p'roinc.ide a l
unde vor fi apoi prelucrate.

jeste irmpl-e me peé Pprintipiul magnetic (floppy-discurile, hard-discurile sau
benzile magnetice) K ipe principiul optic. La sistemele de la nivelul ierarhic superior,

in care sunt utilizate microprocesoare evoluate care irmp/l e me ncorceptul. de
memorie viir 't apatenn 0 "Hi -ude memorievirt.ual t

Avemoria v i ir-t esteloz 0 nde stocare t-e mp-o mpeahatd disk la care se ajpel e az
ori de cate ori un program nec e smai mu |l tmemorie RAM decéat cea care se

g s e ik h st dritraun ¢alculator.



Module I/Ealeu n i tcerfrale

Modulele de irnt e r (sau Smodule de intrare/i-e k)i -r @rcuite speciale care
convertesc innfror diverse (provenite de la o0 g a mfoarte | -a r dplechipamente K i
componente de intrare kK ii-e Kk i dispositive periferice) in semnale compatibile cu
cele de pe magistralele sistemului cu microprocessor.

Comuin:tic @ifitrea periferice si unitatea cceiinator estie Lreprezenta't tde
transferul datelor prin aceste irnt-err fre &k i inteunk mod selectiv K i
controlat uzual, de ¢ £ t mieroprocesor.

Comu n i ase face prin intermediul magistralei de date a sistemului (utilizand
‘Himagistralele de adrese k icontrol).

Comnv e n dtilizateepentru a implementa ac e a sctotmun'i-c imcluzénd
t-emp or i semnalelbrecontrolul procesului de transfer de date, modul de
reprezentare (codificare) a datelor, al c £t ua k-sumitul protocol al
comuni casSi el



